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Bu alan, ofis/laboratuvar alani tahsisi sirasinda sunulan bilgilerle doldurulmustur.

1. DONEM iCINDE GERCEKLESTIRILEN FAALIYETLER VE ELDE EDILEN
BULGULAR/SONUCLAR

Tahsis kapsaminda yiiriitillen projenin is-zaman ¢izelgesi dikkate alinarak donem i¢inde proje kapsaminda
gerceklestirilen faaliyetler ve elde edilen sonuglar sunulmalidir.

“Aliiminyum Sektorlerin imalati Asamasinda Meydana Gelen Yiizey Hatalarinin Derin Ogrenme
Yontemleri ile Tespiti icin Gergek Zamanlh Veri Setinin Olusturulmasina Yonelik Sisteminin
Prototip imalati” baghikh BAP-UKSP Projesi:

Bu proje basarili bir sekilde tamamlanmigtir. Proje kapsaminda solid aliminyum iletkenler Gzerinde
uretim sirasinda olusabilecek deformasyonlarin tespiti amaciyla derin 6grenme algoritmalarinda
kullanilacak bir veri setinin olusturulmasi hedeflenmistir. Bu amagla, konveydr bant sistemi lizerinde
kapali bir kutu iginde yer alan entegre bir kamera ile prototip gelistirilmistir. Prototip, imalat sirecinde

meydana gelen aliminyum iletkenlerin yuzeyindeki ¢izik ve siyirma gibi hatalari tespit etmek Uzere




tasarlanmistir. Elde edilen veriler, derin 6grenme (DL) modellerinin egitimi igin kullanilacak ve béylece
sistemin dogrulugu artirilacaktir. Bununla birlikte Gretim hatlarina entegre edilebilecek bir sistem
sunarak endustriyel sureclerin kalitesini ve guvenilirligini artiracaktir. Proje ¢iktisi konveyor bant

asagida sunuldugu gibidir:
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“Kronik Tinnitus Tedavisinde Akilli Telefon Uygulamasiyla Verilen Danigsmanlik ile Yuz Yiize

Verilen Danigsmanhgin Karsilastirilmasi” bashkl Tibitak 1002 Projesi:

Sonug raporu yliklenerek tamamlanan bu projede Aragtirmaci rolii ile yer alinmistir. Ozellikle mobil
uygulama gelistirme kisminin analiz ve dizayn asamasinda faaliyet gosterilmistir. Proje basarih bir
sekilde tamamlanmig ve kapatiimistir.




“insansiz Hava Aracindan Alinan Gériintiilerden Derin Ogrenme Yéntemi ile Yangin Tespiti”
Baslikli BAP Projesi:

Bu proje kapsaminda 6zgun bir veri seti (ERUFORESTFIRE) olusturulmus ve mevcut agik erigimli
FIRE dataset (izerinde deneysel ¢alismalar gerceklestiriimistir. Onerilen yéntemler simiile edilmis
sunulmustur. FIRE Veri Seti Uzerinde yapilan deneysel c¢alismalarda, test verilerinde ResNet50
kullanillarak %98.49, VGG19 kullanilarak %100, YOLOv8 kullanilarak %100 ve GA-YOLOvVS8
kullanilarak %100 dogruluk orani elde edilmigtir. GA-YOLOv8 tabanli siniflandirma sisteminin
dogruluk orani, mevcut en iyi calismanin bildirdigi %98’lik siniflandirma performansini geride
birakmaktadir. Ote yandan, ERUFORESTFIRE Veri Seti lizerinde yapilan deneysel calismalarda, test
verilerinde ResNet50 kullanilarak %99.83, VGG19 kullanilarak %99.83, YOLOvS8 kullanilarak %99.83
ve GA-YOLOVS kullanilarak %100 dogruluk orani elde edilmistir. Bu ¢alismanin ikinci agsamasinda,
derin 6grenme destekli orman yangin tespitini gercek zamanli gergeklestirecek tasarim ve yazilim
gelistirilmistir. ilk agsamada her iki veri setinde de %100 basari ile galisan GA-YOLOVS, gergek
zamanlh siniflandirma sisteminde derin 6grenme tabanl yontem olarak tercih edilmistir. Bu sistemin
testinde, orman yangini olan ve olmayan videolar kullaniimis ve sistemin %100 basari orani ile
calistig belirlenmistir. IHA ile yapay zeka entegrasyonu saglanmis ve veri aktarim istasyonu ile
kontrol merkezi Uzerinden canli izleme yapilarak orman yangini tespit islemi gercgeklestirilmigtir.

Projeye ait baz figurler asagida sunulmustur:
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“Robotic Process Automation RPA Universite Bilisim Hizmetlerinde Kullanilmak Uzere Bir

Uygulama” Baslikli BAP Projesi:

Bu galismada, Erciyes Universitesi biinyesindeki Ogrenci isleri Daire Baskanligi(OiDB) ve Bilgi
islem Daire Baskanhgi(BiDB) gibi birimlerin dgrenci kayitlari, not girisleri ve burs basvurulari gibi
zaman alan tekrarlayan igslemleri incelenmis ve RSO ile otomasyona uygun silrecler belirlenmistir.
Manuel islemlerden kaynaklanan is yukunun azaltiimasi ve sureclerin verimliliginin artiriimasi
hedeflenmistir. Calisma, RSO’nun Universiteye sagladigi faydalari degerlendirerek kamu kurumlari

ve Universitelere yol gosterici olmayi amaclamaktadir.

BELGE TORO SECIMI




“Insansiz Hava Aracindan Alinan Tarim Arazisi Gérintiilerinin Derin Ogrenme Yéntemleri ile

incelenmesi” Baslikh BAP Projesi:

Bu proje kapsaminda bitki hastaliklarinin tespiti icin derin 6grenme mimarilerinin etkinliginin
incelenmesi ve siniflandirma dogrulugunun arttirlmasi amaglanmigtir. Bu amacla karnabahar
bitkisine ait Aci Yaprak Lekesi (Alternaria Leaf Spot) ve Vaskiler Bakteriyoz (Black Rot) hastaliklarina
ait goérunttler ahinmistir. Bu calismada veri seti ¢odullama igin hastalikh yapraklar Gzerinde
uygulanacak gérinti isleme yéntemlerinin, derin 6grenme mimarilerinde dogruluga ne kadar etki
ettikleri incelenmis ve uygulamaya 6zel bir yéntem énerilmistir. Bu amacla 6nerilen yéntemde, gorinti
segmentasyon yontemi kullanilarak yaprak bilgisi arka plandan ayiklanmis ve elde edilen goérsel
Uzerinde geometrik dontisum yontemleri kullanarak veri ¢esitliligi saglanmistir. Bu asamadan sonra
VGG16, ResNet50, EfficientNetB3 ve MobileNetV3 Large gibi dort derin 6grenme modeli ile egitimler
gergeklestirilmistir. Onerilen bu yapi, gergeklestirilen deneylerde %100 dogruluga ulasarak en iyi

sonucu vermistir. Calismaya ait 6nerilen yéntem ve sonug figlirleri asagida sunulmustur:
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“Bebek Aglama Seslerinin Gelistirilmis Yapay Zeka Tabanlh Yontemlerle Siniflandiriimasi”
Baglikli BAP Projesi:

Bu projede, bebek seslerinin siniflandiriimasi igin entegre bir sistem énerilmistir. Onerilen yéntem,
veri artirma, dzellik gikarma, hiperparametre ayarlama ve model egitim adimlarini icermektedir. ilk
adimda, egitim verilerinin gesitliligini artirmak ve modelin genelleme kapasitesini gl¢lendirmek icin
gesitli veri artirma teknikleri uygulanmistir. ikinci adimda, ses verilerinden anlaml ve ayirt edici
Ozellikler cikarmak igin MFCC (Mel Frekansli Cepstral Katsayilar) yontemi kullaniimigtir. MFCC, insan
kulaginin algiladig! frekanslara dayali olarak ses sinyallerini temsil eder ve siniflandirma igin gugla
bir temel saglar. Elde edilen 6zellikler, optimize edilmis hiperparametrelerle yapay sinir agi (YSA)
modeli ile siniflandiriimistir. Modelin hiperparametre optimizasyonu, lzgara Arama algoritmasi
kullanilarak gercgeklestiriimis ve en uygun parametreler belirlenmistir. EGitim, dogrulama ve test veri
setleri sirasiyla %75, %10 ve %15 oranlarinda ayrilimigtir. Modelin performansi karisik sesler Uzerinde
test edilmistir. Test sonuglar analiz edildi ve dnerilen yontem %90 dogruluk oraniyla en yuksek
performansi gosterdi. Literatirde, Jamal ve ark. tarafindan Donate a Cry veri seti Uzerinde yapay sinir
agi (YSA) ile yapilan galismada, F1 puani %46,99 ve test dogrulugu %85,93 olarak bildirilmistir. Bu
calismada, veri artirma, hiperparametre ayarlama ve MFCC 6zellik cikarma gibi ek teknikler, modelin
dogrulugunun %90'a ulasmasini saglamistir. Onerilen yéntem, bebek seslerini siniflandirmak igin
etkili bir ¢6zim sunmakta ve bu alana yeni bir yaklagsim getirmektedir. Calismaya ait dnerilen yéntem

ve alinan sonuglara ait figurler asagida sunulmustur:
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TEKNOFEST KAPSAMINDA YURUTULEN GALISMALAR

INSANSIZ KARA ARACI

Bu arastirma kapsaminda insansiz Kara Araci (iKA) tizerine ¢alismalar ylritiimastir. IKA, Teknofest
insansiz Kara Araclari Yarismasi kapsaminda gelistirilen, otonom hareket kabiliyetine sahip bir
aractir. Takimimiz, yarigma gorevlerini yerine getirmek igin dayanikli, manevra kabiliyeti yliksek ve
cevresel kosullara uyum saglayabilen bir platform tasarladi. Yapay zeka destekli goruntu isleme,
sensor flizyonu ve otonom navigasyon sistemleri kullanilarak aracin engelleri asmasi ve gorevleri
basariyla tamamlamasi hedeflendi. Yarisma sartnamesindeki teknik kisitlamalar dikkate alinarak,
hem mekanik hem de yazilim agisindan optimize edilmis bir sistem olusturuldu. IKA, zorlu arazi
kosullarinda gtvenilir performans sergilemek Uzere tasarlandi. Gelistirdigimiz arac ile Teknofest
insansiz Kara Araci yarismasinda finalist olarak yer alinmistir.

Bu proje ayrica BAP-LOKB kapsaminda desteklenmistir.




SANAYIDE DIJITAL TEKNOLOJILER

Bu proje sanayi ortamlarinda otonom yik tasima gdrevlerini gergeklestirebilecek bir AMR
(Otonom Mobil Robot) gelistirmek amaciyla gergeklestirilmistir. Robotun boyutlari 65 cm x 85 cm olup,
ust yapi dahil toplam yuksekligi 100 cm’dir. Platformu, tahriksiz konveydérlerden yik alip birakabilecek
sekilde 6zel olarak tasarlanmistir. Jetson Orin Nano Uzerinde ¢alisan ROS 2 tabanli yazilim altyapisi
ile robotumuz; LIDAR sensoru kullanarak gevresini haritalandirmakta (SLAM) ve belirlenen hedef
noktaya dinamik yol planlama algoritmalari ile en kisa rotadan ulasabilmektedir. Gergek zamanl
konumlama, engelden kaginma ve goérev yuritme algoritmalarini basariyla entegre edilmistir.
Sistemimiz, prototip ara¢ lUzerinde yapilan saha testleriyle dogrulanmig; arayiz Uzerinden goérev
atama, veri izleme ve ydnlendirme islevleri sorunsuz ¢alismistir. AMR, endustriyel ortamlarda esnek
uretim hatlarina entegre edilebilecek sekilde gelistirilmis olup, uzun sireli gorevlerde kararli calisacak
bir yapiya sahiptir. Teknofest 2025’te finalist olmaya hak kazanan arag ile Turkiye 5.1igi elde edilmistir.

SAGLIKTA YAPAY ZEKA

Saglikta Yapay Zeka ile inme Tespiti

Bu proje, Teknofest Saglikta Yapay Zekd Yarismas: kapsaminda gelistirilmis ve yapilan degerlendirmeler
sonucunda finale kalmaya hak kazanms bir yapay zeka projesi olarak laboratuvar ortaminda yiirtitilmiistiir.
Projenin temel amaci, beyin Bilgisayarli Tomografi (BT) goriintiilerinden akut, hiperakut iskemik ve hemorajik
inme bulgularinin otomatik, hizli ve giivenilir bigimde tespit edilmesini saglayan bir klinik karar destek sistemi
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gelistirmektir. Calismada kullanilan veri seti, toplam 2501 adet beyin BT goriintiisiinden olusmakta olup,
veriler inme (950 goriintii) ve normal (1551 goriintii) olmak {izere iki sinifa ayrilmistir. Veri setinin %80’i
egitim, %20’si test amaciyla kullanilarak model egitimi ve performans degerlendirmesi gerceklestirilmistir.
Gortntiiler iizerinde 6n isleme, normalizasyon ve veri artirma adimlari uygulanmis; ardindan ResNet-18,
ResNet-34, ResNet-50, EfficientNet-B2 ve Autoencoder + Bidirectional LSTM gibi derin 6grenme tabanli
mimariler kullanilarak karsilagtirmali analizler yapilmistir. Modellerin performansi dogruluk, duyarlilik,
kesinlik ve F1 skoru gibi istatistiksel metrikler tizerinden degerlendirilmis ve sonuglar Confusion Matrix ve
dogruluk ekranlari ile raporlanmistir. Elde edilen bulgular, gelistirilen yapay zeka sisteminin inme tespitinde
yiiksek performans sergiledigini ve klinik karar destek sistemlerine entegre edilebilecek nitelikte oldugunu
gostermektedir. Bu ¢alisma, Teknofest final siirecinde elde edilen basariyla birlikte, saglikta yapay zeka
alaninda erken tani ve hizli miidahaleye katki sunan nitelikli bir laboratuvar arastirma faaliyeti olarak
ylritilmistiir.

Model Yontem Accuracy | Precision Recall F1 Score
Mimarisi
ResNet-50 Transfer 0.85 0.89 0.80 0.84
Learning
Autoencoder | Feature 0.80 0.91 0.66 0.77
+ LSTM Extraction +
Sequence
Learning
Resnet-34 Transfer 0.73 0.68 0.85 0.76
Learning
EfficientNet- | Transfer 0.76 0.79 0.72 0.75
B2 Learning
ResNet-18 Transfer 0.70 0.69 0.75 0.72
Learning

Tablo 1. Harici Dogrulama (External Validation) Test Sonuglar
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2. ARASTIRMA GRUBU BUNYESINDE DEVAM EDEN DIGER PROJE FAALIYETLERININ
DURUMU

Arastirma grubu biinyesinde tahsise konu olan proje diginda yiiriiyen diger projelerin ilerleyisi hakkinda bilgi
verilmelidir.

“Konform Teknolojisi ile Uretilen Aliiminyum Sektérlerin imalati Asamasinda Meydana Gelen
Yiizey Hatalarinin Derin Ogrenme Yéntemleriyle Tespiti Ve Siniflandiriimasi” Bashkl Tiibitak
1505 Projesi:

Yurutlicist oldugum bu projenin 1 Ekim 2025 itibari ile baslamistir. Projenin ilk 3 ayi igin veriseti

toplama calismalari yuritilmektedir. 1 Ocak 2026 yih itibari ile yapay zeka modellerinin
geligtiriimesine baglanacaktir.

% eteydeb.tubitak.gov.tr/kurulusbasvunubilgisayfasi him?id=BCDbySwdl-2FwTIcIB95r69UIPWIEIIXVSqg e PEZ-2FFBLAEZN \mBcd L OL-2B0-30 aQ
TUBITAK TEYDEB S A
TaBiTAK Proje Degerlendirme ve izleme Sistemi £ Tayylp Bzcan ( Hakem/izleyici/1505 varutuc - rcives 0. @ ) | ) Guvenli ciks
Ana Sayfa | © ke ve Etik Kurallar | & Kullanicr islemleri | & Kilavuzlar | & Rol Degistir eti Kutusu (156 yeni) | Sistem Bildirimleri (0 yeni)
Bagvuru Bilgi Sayfas
Destek Programi 1505 Universite-Sanayi isbirligi Destek Program
Proje No 5250065
Proje Adi KONFORM TEKNOLOJIST ILE DRETILEN ALUMINYUM SEKTORLERIN [MALATI ASAMASINDA MEYDANA GELEN YUZEY HATALARININ DERIN OGRENME YGNTEMLERIYLE TESPITI VE
SINIFLANDIRILMASI
Bagvuru Tarihi 05.06.2025
Proje Durumu DESTEK SUREC] BASLADI | & Durum Gegmisi
Proje Yiiriitiicuisi TAYYiP HZCAN
Yuriitiicii Kuruluz ERCIYES
Miisteri Kurulug HASCELIK KABLO SAN. VE TiC. A5.
TEYDEB Proje Sorumlusu
ARDEB Mali Sorumlusu
iigili Teknoloji Grubu wtr
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2z 5 .
Proje Adunla ST~ | &
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“Gériintii isleme Yéntemi ile Sularda Mikroplastik Tayini” Baglikh Tiibitak 1002 Projesi:
Bu projede Arastirmaci roli ile yer alinmaktadir. Goriintl isleme ve derin 6grenme silrecglerinde arastirma ve

danismanlik gorevleri ylrutilecektir. Proje bagslangic asamasinda olup 2026 yilinda galismalar yUratilecektir.

3. 2023 YILI ICERISINDE UNIVERSITENIN STRATEJIK PLAN AR-GE HEDEFLERINE
SUNULAN KATKI

Laboratuvar ve/veya ofis alani tahsis edilen Arastrma Gruplarinin Universite Stratejik Plan1 Ar-Ge hedef
kartlarinda yer alan performans gostergelerine katki sunacak nitelikli bilimsel yayin, proje, patent vb. gibi bilimsel
ciktilar tiretmesi beklenir. (Argepark Laboratuvar Ve Ofis Alani Tahsisine Iliskin Usul Ve Esaslar Madde 15)

Bu kapsamda Universitemiz 2022-2026 Stratejik Planina sundugunuz katkilari belirtiniz.
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Aragtirma kapasitesinin artirilmast (2022-2026 Stratejik Plan Hedef (H2.1)):

Yukarida detaylar1 sunulan projeler kapsaminda agagidaki yayinlar 2025 yili itibari ile kabul edilmis

ve/veya basilmistir:

e Ozcan, T., & Gungor, H., (2025). Baby Cry Classification Using Structure-Tuned Artificial
Neural Networks with Data Augmentation and MFCC Features. Applied Sciences (Switzerland)
, vol.15, no.5. (SCIE - Q2)

e Ozcan, T., & Polat, E., (2025). BorB: A Novel Image Segmentation Technique for Improving
Plant Disease Classification with Deep Learning Models. IEEE Access , vol.13, 71822-718309.
(SCIE - Q2)

e Kemerli, G., & Ozcan, T. (2025). A Review of Deep Learning Approaches with CMR Images in
the Diagnosis of Cardiovascular Diseases. The European Journal of Research and
Development, 5(1), 52-67. (Scilit, CiteFactor, Advanced Sciences Index, Directory of Research

Journals Indexing, Eurasian Scientific Journal Index, Google Scholar, Member of Crossref)

e Ozan, T, & SIMSEK, M. T., (2025). Transformation of university processes with robotic
process automation: The case of Erciyes University. Nigde Omer Halisdemir Universitesi

Miihendislik Bilimleri Dergisi , vol.14, no.3, 981-989. (TR Indeks)

Arastirma kalitesinin artirilmas: (2022-2026 Stratejik Plan Hedef (H2.2)):

Makaleler ve Projelerin hangi hedef kartlarinda daha dogru bir sekilde degerlendirilebilecegi sizin

takdirinizdedir.

Arastirma isbirliginin artirtimasi (2022-2026 Stratejik Plan Hedef (H2.3)):

e “Konform Teknolojisi ile Uretilen Aliminyum Sektorlerin imalati Asamasinda Meydana Gelen
Yiizey Hatalarinin Derin Ogrenme Ydntemleriyle Tespiti Ve Siniflandiriimasi” baslikh Tibitak
1505 Projesi: Bu proje 2025 yilinda Tubitak tarafindan desteklenmeye hak kazanmigstir. Bu
proje kapsaminda Misteri Kurulus Hascelik A.S. ile Universite-Sanayi Isbirligi sirecleri

yuratilmektedir.
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“Kronik Tinnitus Tedavisinde Akilli Telefon Uygulamasiyla Verilen Danigmanlik ile Yiz Ylze
Verilen Danigsmanhdin Karsilastirilmasi” baslikh Tabitak 1002 Projesi: Bu proje 2025 yilinda

tamamlanmistir.

“Gérintl isleme Yéntemi ile Sularda Mikroplastik Tayini” Baslikli Tibitak 1002 Projesi: Bu
projede Arastirmaci roll ile yer alinmaktadir. Goruntl isleme ve derin 6grenme sureglerinde
arastirma ve danismanlik gorevleri yurUtllecektir. Proje baslangi¢c asamasinda olup 2026

yilinda ¢alismalar yurGtilecektir.

4. BIR SONRAKI DONEMDE YAPILMASI PLANLANAN CALISMALAR

2026 y1l1 icerisinde proje kapsaminda yapilmasi planlanan ¢alismalar ve elde edilmesi dngoriilen bilimsel

ciktilar hakkinda bilgi verilmelidir.

2026 yilinda asagidaki projeler kapsaminda ¢aligmalar devam edecektir.

Konform Teknolojisi ile Uretilen Aliiminyum Sektorlerin imalati Asamasinda Meydana Gelen

Yiizey Hatalarinin Derin Ogrenme Ydntemleriyle Tespiti Ve Siniflandiriimasi (Tibitak 1505)
Goriintii isleme Yéntemi ile Sularda Mikroplastik Tayini (Tiibitak 1002)

Bebek yuzlerinin RGB ve termal goruntulerinin anlik olarak goruntl g¢akistirma yontemleri

kullanilarak gakistiriimasi ile bebek takibi sistemi (BAP Y. Lisans)
Solunum Dinamiklerinin Derin Ogrenme Yontemleri ile Temassiz izlenmesi (BAP Y. Lisans)

Medikal Goruntlu Verilerinin Anlamlandirilmasinda Yapay Zeka Yontemlerinin Gelistiriimesi
(BAP Doktora)

Kamera Goruntilerinden Yapay Zeka ile Olagan Digi Durumlarin Tespiti (BAP Doktora)
Derin Ogrenme Destekli Cok Yonlii Tarimsal insansiz Hava Araci (BAP LOKB)

Otonom Hedef Tespit ve Takip Sistemine Sahip insansiz Kara Araci (BAP LOKB)
IHA ve IKA ile Strii Zekasi Temelli Acil Durum Tespit ve Miidahale Sistemi (BAP-GAP)

Bu projelerden elde edilen sonuglar konferans ve makale olarak yayinlanacaktir. Ayrica
ciktilarla birlikte patent ve fikri haklar bagvurulari planlanmaktadir.
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